Motorpositioniertisch-System MW Engineering

« Stabile Gleitfihrung < zwei BaugrofRen < vier Ausfihrungen ¢ adaptierbar

Motorpositioniertische kurz
Seite 2-01..

Motorpositioniertische lang
Seite 2-02..

Motordrehtische
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Montageplatten kurz
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Montageplatten lang
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Vertikalhalter kurz
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Vertikalhalter lang
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Motor dran und los geht’s!

Unsere Motorpositionier— und
Motordrehtische bestechen durch hohe
Prazision, Qualitat und Leistungsfahigkeit.

Diese Prazision und Qualitat wird durch die
hauseigene Entwicklung, Fertigung und
Montage gewahrleistet.

Sensorhalter MPT lang
Seite 2-06.0

Sensorhalter MDT
Seite 2-07.0

Spannfutter
Seite 2-08.0

Adapter fur Spannfutter
Seite 2-09.0

Naherungsschalter m

Seite 2-10.0 l
Schrittmotor
Seite 2-11.0

Schrittmotor mit Steuerung
Seite 2-12.0
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Motorpositioniertisch

kurz: MPT2408 - MPT3012 lang: MPT5008 « MPT7512

BESCHREIBUNG

Unser Motorpositioniertisch ist eine preiswerte Losung fiir Verstell-
und Positionieraufgaben in Maschinen und Vorrichtungen. Die hoch-
genauen, sehr langlebigen Gleitfiihrungen sind schwingungsdamp-
fend und unempfindlich gegen St6Re und Umgebungseinflisse. Die
Gleitbuchsen und Spindelmuttern eignen sich fir den Trockenlauf.
Bei hohen Belastungen wird aber eine Schmierung mit einem
speziellen Kunststofffett (Kltiber: POLYLUB GLY 501) empfohlen.

AUSFUHRUNG

= Lagerbdcke und Schlitten aus eloxiertem Aluminium

= Hochprazise Fuhrungswellen und Rundgewindespindel
aus gehartetem und rostfreiem Stahl

= Gleitlager und Spindelmutter aus hochwertigem
Spezial-Kunststoff fir beste VerschleilR-und Gleiteigenschaften

= Drehsteife Klauenkupplung fir spielfreie, schwingungsdampfende
Drehmomentibertragung

= Axialer oder seitlicher Anbau eines Standard-Schrittmotors
(Nema17, o42mm)

TECHNISCHE DATEN

» Gewindesteigung: 2 mm

* Umkehrspiel: <0,04 mm

 Radialspiel Fihrungen: <0,02 mm

» max. Eingangsdrehzahl: 600 U/min

» max. Verfahrgeschwindigkeit: 20 mm/s

» max. Einschaltdauer: 100 %

« Einsatztemperatur: 10°C - 60°C
BAUGROSSEN

kurz:

MPT2408-xx Hub 24mm Flhrungs-@ 08mm
MPT3012-xx Hub 30mm Flhrungs-@ 12mm
lang:

MPT5008-xx Hub 50mm Flhrungs-@ 08mm
MPT7512-xx Hub 75mm Flahrungs-@ 12mm
MOTOR (optional)

Schrittmotor 042 ohne Steuerung:
NSM17 (Nanotec Nema 17 Motor) Details siehe S 2-11.1

Schrittmotor 042 mit integrierter Positioniersteuerung:
GSM17 (Gunda Colibri Kompakt 17 Motor) Details siehe S 2-12.1

TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4

FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

Engineering

Beispiel:

Motorpositioniertisch kurz MPT2408-AS-M-R
Vertikalhalter kurz MVH2408
Motorpositioniertisch lang MPT5008-AK-B (2x)
Montageplatte lang MMP5008 (2x)

Beispiel:
Motorpositioniertisch kurz MPT2408-AK-M-1

Beispiel:
Motorpositioniertisch lang MPT5008-AK-M-1

inffo@mme-engineering.com
WWww.mm -engineering.com
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Motorpositioniertisch kurz M M Engineering

MPT2408 - MPT3012

BESTELLSYSTEM
B Basisausfuhrung
ohne Motor
AK koaxialer Antrieb
Motor ohne
M Steuerung
AS seitlicher Antrieb
S Motor mit
Steuerung

MPT2408 8l
B [_._] M s| @@
i, MPT2408-AK-M-4
| AK I Kabelausgangs-  Steuerungs-
L AS M orientierung

MPT3012 B v

Ll 1 : 1§

JC |t il G

Antriebsorientierung
"| S
— _ 3
3 2 ' '
||| : 0| '}
2 1

Antriebs- und Kabelausgangsorientierung

| &
=1 3 2 l‘:‘3 1 2
R| ==l ul «M¢ Ll == (|O '!3

Antriebs- und Steuerungsorientierung

MPT2408-AS-B-R

MPT2408-AS-M-R-1

MPT2408-AS-S-R-2

TEL +49 8091/ 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Motorpositioniertisch kurz AK Engineering

MPT2408 - MPT3012 (Antrieb koaxial)

MASSBLATT

= ¢ £
(=]
=1
DIN74 Km D3
M D3 C (Hub)
=+ © +_®
= Al
Al 5
=)
MPTxxxx-AK-B
MPTxxxx-AK-M
MPTxxxx-AK-S
Bestell- C Mx | My | Mz
nummer B |B2| B3 (Hub) D| D2 (D3| H [H2| H3 | H4 | L |L2]| L3 |Fx[N]|Fy[N]|Fz[N] tNm] | (Nl | N
MPT2408-AK | 46 | 36 | 21 24 | 08 | 8x2 28 20 | 26 14 [93,5]| 26| 20 60 60 30 05(05]| 2
MPT3012-AK | 75|60 | 38 | 30 | 12 | 8x2 295 | 25| 28 | 155|133 15| 30 60 100 60 | 08108 3
Bestell- AK-B AK-M AK-S AS-B AS-M AS-S
nummer [¢]] la] la] ld] ] (¢]]
MPT2408 332 706 782 371 745 821
MPT3012 792 1164 1238 832 1204 1278
TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com

FAX +49 8091 / 562 98 - 66

D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

WWww.mm -engineering.com
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Motorpositioniertisch kurz AS

MPT2408 - MPT3012 (Antrieb seitlich)

I M Engineering

MASSBLATT
Ak 5 H7
||y 7 §la
z
(=]
=l
@ 40
82
DIN74 km D3
MD3 C (Hub
= <+l @ MPTxxxx-AS-B
B ——
o2z [H——o =
A S e A
S B2 2 26 &
(5]
" B 13 =
L
MPTxxxx-AS-M MPTxxxx-AS-S
Bestell- C Mx | My | Mz
ummer B | B2|B3 (Hub) D| D2 (D3| H [H2|H3| H4 | L |L2| L3 |Fx[N]|Fy[N]|Fz[N] i3 imy| N
MPT2408-AS| 46 | 36 | 21 24 | 08| 8x2 4 28 | 20 | 26 14 193,5| 26 | 20 60 60 30 10,5105 2
MPT3012-AS| 75 | 60 | 38 | 30 | 12| 8x2 6 295 25| 28 | 15,5 (133 | 15| 30 60 100 60 108]08] 3
Bestell- AK-B AK-M AK-S AS-B AS-M AS-S
nummer a] la] ld] [d] la] [d]
MPT2408 332 706 782 371 745 821
MPT3012 792 1164 1238 832 1204 1278
TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com

FAX +49 8091 / 562 98 - 66

D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

www.mm -engineering.com
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Motorpositioniertisch lang MM M Engineering

MPT5008 « MPT7512

BESTELLSYSTEM

Basisausflhrung

B ohne Motor
AK koaxialer Antrieb
Motor ohne
M Steuerung
AS seitlicher Antrieb

Motor mit
S
Steuerung

MPT5008 -
@

S| .4
2’ 1
1 AK [ Kabelausgangs-  Steuerungs- MPT7512-AK-M-3
| AS F orientierung

MPT7512 B v

L 1 1 1

<ol 0| R | }

Antriebsorientierung MPT7512-AS-B-R
I - 1 i -
2 . 1
<o o K. ||| ¥
2 1

=

(7Y}

Antriebs- und Kabelausgangsorientierung MPT7512-AS-M-R-1
k-
L u - L I 1
=1 3 5 © 3 1 [® 2
R| w=ill ¢ Ul 1 ) L o = 0 . [
e 3 el 3 " A 3
Antriebs- und Steuerungsorientierung MPT7512-AS-S-R-2
TEL +49 8091/ 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com
FAX +49 8091/ 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Motorpositioniertisch lang AK MM Engineering

MPT5008 « MPT7512 (Antrieb koaxial)

MASSBLATT

?/'u'
Hi

DIN74-Km D3
MD4  MD2 _C (Hub
\ N © ¢
SEE W
MPTxxxx-AK-B  ¥x i« B | . B i

L5 a B2 12 40

L4 p=] B L3

L

MPTxxxx-AK-M

MPTxxxx-AK-S

il - B |82 83| C | D |o2|D3|Da| H |H2|H3|Halms|me| L |2|a|a|is]|e
nummer (Hub)

MPT5008-AK| 46 36 21 50 | 08 |8x2| 4 4 28 | 20 | 23 | 14 | 24 6 [134) 20 |26 | 12 6 |[108
MPT7512-AK| 75 60 38 | 75 | 12 |8x2| 6 4 1295 25 | 27 |155| 28 7 |180|75)15| 15 | 7,5|165

Bestell- Mx My Mz Bestell- AK-B AK-M AK-S | AS-B | AS-M | AS-S
Fx [N Fy [N Fz [N
nummer XINI | FYIND L FZINDE oy | Nmg | N || nummer [o] @ | @ | @ | @ | o
MPT5008-AK 60 80 60 0,7 0,7 2 MPT5008 398 772 848 436 811 887
MPT7512-AK 60 120 100 1 1 3 MPT7512 866 1240 1316 882 1279 | 1355
TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm —engineering.com
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Motorpositioniertisch lang AS MM Engineering

MPT5008 « MPT7512 (Antrieb seitlich)

MASSBLATT

uy £
-
T2 < -
o I
|
x

- L6
MPTxxxx-AS-B
DIN74-Km D3
M D4 M D3 C (Hub!
| @ *
o| 2 ol [ — —— ——

. : ———5—— : - MPTxxxx-AS-S
* L5 | o B: g [

L4 3 = -

MPTxxxx-AS-M

© ° ©

ol —

© °c ©
seEel B | B2 83| C | pD|D2|o3|pa|m |H2|H3|Ha|ms|me| L |2|s|ia]|is]|Ls
nummer (Hub)

MPT5008-AS| 46 36 21 50 | 08 [8x2| 4 4 28 | 20 | 23 | 14 | 24 6 |134| 20|26 | 12 6 |[108
MPT7512-AS| 75 60 38 75 | 12 [8x2| 6 4 1295 25 | 27 | 155 28 7 1180|7515 | 15 | 7,56 | 165

Bestell- Mx My Mz Bestell- AK-B AK-M AK-S | AS-B | AS-M | AS-S
Fx [N Fy [N Fz [N
nummer (N FYINE P2 IND g | owmp | iNmg || nummer [a] @ | @ | @ | @ |
MPT5008-AS 60 80 60 0,7 0,7 2 MPT5008 398 772 848 436 811 887
MPT7512-AS 60 120 100 1 1 3 MPT7512 866 1240 1316 882 1279 | 1355
TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm —engineering.com
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Motordrehtisch MMM Engineering

MDT36008 « MDT36012 - MDT36012-HP

prazise
kompakt
universell

BESCHREIBUNG

Unsere Motordrehtische mit annahernd spielfreiem Schneckengetriebe eignen sich zum exakten motorischen Dreh-Positionieren von Bautei-
len (z.B. Laser, Sensoren, Endschalter, Kameras usw.) per Schrittmotor NEMA 17.

AUSFUHRUNG

Gehause und Drehscheibe aus eloxiertem Aluminium

Hohlwelle aus Edelstahl

vorgespanntes, spielarmes Schneckengetriebe

drehsteife Klauenkupplung fiir absolut spielfreie Drehmomentibertragung

TECHNISCHE DATEN (Kurztberblick)

max. Eingangsdrehzahl:
Einsatztemperatur:

min. Eingangsdrehmoment:
max. Einschaltdauer:

MDT36008 — der Kleine

Getriebeubersetzung:
Wirkungsgrad n:

max. Kippmoment M2:
Umkehrspiel:
Beschreibung:

MDT36012 — der Starke

Getriebeubersetzung:
Wirkungsgrad n:

max. Kippmoment M2:
Umkehrspiel:
Beschreibung:

MDT36012-HP - der Vielseitige

» Getriebeubersetzung:

Wirkungsgrad n:

max. Kippmoment M2:
Umkehrspiel:

» Beschreibung:

TEL +49 8091 / 562 98 - 67
FAX +49 8091 / 562 98 - 66

max. Ausgangsdrehmoment M1:

max. Ausgangsdrehmoment M1:

max. Ausgangsdrehmoment M1:

600 U/min
10°C - 60°C
0,13 Nm
100%

MDT36008

40:1

0,33

1,2 Nm (abhangig vom Motor)
1,8 Nm

<0,07°

siehe Seite 2-03.1

55:1

0,53

3 Nm (abhangig vom Motor)
3 Nm

<0,10°

siehe Seite 2-03.1

10:1 (keine Selbsthemmung)
45:1

0,69 (i=10:1)

0,60 (i=45:1)

3 Nm (abhéngig vom Motor)
3 Nm

<0,20° (i= 10:1)

<0,10° (i=45:1)

siehe Seite 2-03.2

ANZINGER STRASSE 4
D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

info@mm-engineering.com
www.mm -engineering.com
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Motordrehtisch

MDT36008 « MDT36012

BESCHREIBUNG

Unsere Motordrehtische MDT36008 und MDT36012 mit spielarmem
Schneckengetriebe eignen sich zum exakten motorischen Dreh-Positionieren
von Bauteilen (z.B. Laser, Sensoren, Endschalter, Kameras usw.)

Die Lagerung der Welle bietet hochste radiale Umlaufgenauigkeit.

Die grole Bohrung der Hohlwelle ermdglicht zudem die Durchfiihrung groRRer
Leitungsquerschnitte durch den Motordrehtisch.

Mit dem einstellbaren Positionierring kann der Dreh-Referenzpunkt beliebig zur
Position des montierten Bauteils festgelegt werden.

AUSFUHRUNG

Hohlwelle aus Edelstahl

Gehause und Drehscheibe aus eloxiertem Aluminium

vorgespanntes, spielarmes Schneckengetriebe
drehsteife Klauenkupplung fir absolut spielfreie Drehmomentiibertragung
Montage von Naherungsschaltern INS-S-M5-St beim MDT36008 und

INS-S-M8-St beim MDT36012 wie auf dem Beispielbild mdglich

(Beschreibung siehe Seite 2-10.0)
axialer Anbau eines Standardschrittmotors (Nema17, o42mm)

TECHNISCHE DATEN

* max. Eingangsdrehzahl:

» Einsatztemperatur:

* min. Eingangsdrehmoment:
* max. Einschaltdauer:

MDT36008 — der Kleine

» Getriebeubersetzung:
» Wirkungsgrad n:

* max. Ausgangsdrehmoment M1:

* max. Kippmoment M2:
* Umkehrspiel:
» Malblatt siehe Seite:

MDT36012 — der Starke

» Getriebeubersetzung:
» Wirkungsgrad n:

* max. Ausgangsdrehmoment M1:

* max. Kippmoment M2:
* Umkehrspiel:
» Mafblatt siehe Seite:

TEL +49 8091 / 562 98 - 67
FAX +49 8091 / 562 98 - 66

600 U/min
10°C - 60°C
0,13 Nm
100%

40:1

0,33

1,2 Nm (abhangig vom Motor)
1,8 Nm

<0,07°

2-03.4

55:1

0,53

3 Nm (abhangig vom Motor)
3 Nm

<0,10°

2-03.5

ANZINGER STRASSE 4
D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

Engineering

MDT36008 MDT36012

Positionierring

Beispiel:

Motordrehtisch MDT36008-i40-AK-B
Sensorhalter SH36008
Naherungsschalter INS-S-M5-St
Motorpositioniertisch lang MPT5008-AK-B
Montageplatte lang MMP5008
Sensorhalter SH5008
Motorpositioniertisch lang MPT5008-AK-B
Montageplatte lang MMP5008

inffo@mme-engineering.com
www.mm -engineering.com

2-03.1



Motordrehtisch

MDT36012-HP (High Performance)

BESCHREIBUNG

Durch die hochwertige und hochsteife Lagerung der Hohlwelle und der Drehscheibe
mittels Axialnadellager und der eckigen Bauform ist der MDT36012-HP
hervorragend fiir den horizontalen Einsatz der Drehachse geeignet.

Die grof3e Bohrung der Hohlwelle ermdglicht zudem die Durchfiihrung groRer Lei-
tungsquerschnitte durch den Motordrehtisch.

Auflerdem ist die direkte Montage eines Spannfutters (ZF80 der Fa. Maprox)
maoglich. Mittels Adapter kénnen noch weitere Spannfutter verwendet werden.

Die Montagemdglichkeit verschiedener Spannfutter mittels individuellen Adaptern,
die geringe Kippung der Drehachse unter Last (bei horizontaler Anordnung) und das
spielarme Schneckengetriebe machen unseren MDT36012-HP zur idealen und kos-
tenguinstigen Drehachse fiir den Einsatz zur Laserbeschriftung runder Bauteile.

Mit dem einstellbaren Positionierring kann der Dreh-Referenzpunkt zudem beliebig

Engineering

zur Position des montierten Bauteils festgelegt werden.

AUSFUHRUNG

» Montage vom Naherungsschalter (INS-S-M8-St) wie auf dem Beispielbild moglich
« axialer Anbau eines Standardschrittmotors (Nema17, o42mm)

« direkte Montage eines Spannfutters (ZF 80 der Fa. Maprox)

» Adapter firr weitere Spannfutter erhaltlich

TECHNISCHE DATEN

Getriebeubersetzungen:

» max. Eingangsdrehzahl:

» Wirkungsgrad n:

* max. Ausgangsdrehmoment M1:

* max. Kippmoment M2:
* Umkehrspiel:

Einsatztemperatur:
Einschaltdauer:

TEL +49 8091 / 562 98 - 67
FAX +49 8091/ 562 98 - 66

erforderl. Eingangsdrehmoment:

10:1 (keine Selbsthemmung)
oder 45:1

600 U/min

0,13 Nm

0,69 (i = 1:10)

0,60 (i = 1:45)

3 Nm (abhangig vom Motor)
3 Nm

<0,20° (i=10:1)

<0,10° (i = 45:1)

10°C - 60°C

100%

Steifigkeitsdiagramm und Mafblatt siehe Seite 2-03.6

ANZINGER STRASSE 4
D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

Beispiel:
Motordrehtisch MDT36012-HP-i10

Beispiel:

Motordrehtisch MDT36012-HP-ixx-AK-B
Sensorhalter SH36012
Naherungsschalter INS-S-M8-St
Motorpositioniertisch lang MPT7512-AK-B
Montageplatte lang MMP7512
Motorpositioniertisch lang MPT7512-AK-B
Montageplatte lang MP7312

inffo@mme-engineering.com
WWww.mm -engineering.com

2-03.2



Motordrehtisch

MDT36008 « MDT36012 - MDT36012-HP
BESTELLSYSTEM

Basisausfihrung
ohne Motor

Motor ohne

Steuerung

Motor mit
Steuerung

koaxialer Antrieb
E Ubersetzung xx:1

] (=) |

AK

MDT36008 i40 | =
- ‘ M %
MDT36012

I I I

]

. A 4 3 -

MDT36012-HP 8 ol M snl s om
| :

(45 | i O,
Kabelausgangs- Steuerungs-
orientierung orientierung

Bestellbeispiele

MDT36008-i40-AK-B MDT36012-AK-M-4 MDT36012-HP-ixx-AK-S-1

MOTOR OPTIONAL

Schrittmotor 042 ohne Steuerung:
NSM17 (Nanotec Nema 17 Motor) Details siehe S 2-11.0

Schrittmotor 042 mit integrierter Positioniersteuerung:

GSM17 (Gunda Colibri Kompakt 17 Motor) Details siehe S 2-12.0
TEL +49 8091/ 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 info@mm-engineering.com
FAX +49 8091/ 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Motordrehtisch

MDT36008

MASSBLATT

9 Hp

18

Belastungstabelle

MDT36008- 40-AK-B

031

&y

MDT36008-M40- AK-5-1

Bestell- F1 | F2 | F3 | M1 | M2
nummer [N] | [N] | [N] | [Nm] | [Nm]
MDT36008-i40 200 (200 80 | 1,2 | 1,8

Engineering

Drehmoment M1 [Nm]

o

Steifigheits-Diagramm

Umkehrspiel <0,07°

Auslenkung[*]

01 008 006 004 002 0 002 004 006 008

01

TEL +49 8091 / 562 98 - 67
FAX +49 8091 / 562 98 - 66

ANZINGER STRASSE 4

Massentabelle

Bestell- AK-B | AK-M [ AK-S
nummer ¢] lal | I[d]
MDT36008-40 | 635 1005 | 1080

D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

info@mm-engineering.com
www.mm -engineering.com
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Motordrehtisch

MDT36012

MASSBLATT

Belastungstabelle

Bestell- F1 | F2 | F3 | M1 | M2
nummer [N] | [N] | [N] [[Nm]|[Nm]
MDT36012 500 | 500 [ 200 | 3 3

S8
o

Engineering

22,50

MDT36012- AE-M-1

MDTI6012-AK.5-1

Massentabelle

Bestell- AK-B [AK-M| AK-S
nummer g1 | [o] [ I[d]
MDT36012 1190 | 1560 | 1635

Drehmoment M1 [Nm]

015 0,10

Steifigkeits-Diagramm

0,05 0,00
Auslenkung[®]

Umkehrspiel <0,1°

0,03

0,10

0,15

TEL +49 8091 / 562 98 - 67
FAX +49 8091 / 562 98 - 66

ANZINGER STRASSE 4

D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

inffo@mme-engineering.com
www.mm -engineering.com
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Motordrehtisch Ml M Engineering

MDT36012-HP

MASSBLATT

MDT3601 2+ HP- box- AK -B

Belastungstabelle Massentabelle
Bestell- F1 | F2 | F3 | M1 | M2 Bestell- AK-B | AK-M | AK-S
nummer [N] | [N] | [N] | [Nm]|[Nm] nummer [a] [a] [g]
MDT36012-HP-ixx 600 | 600 | 300 | 3 3 MDT36012-HP-ixx 1450 | 1820 | 1895
, Steifigkeits-Diagramm (i=10:1) . Steifigkeits-Diagramm (i=45:1)
25 25
E 2 E b
E 15 % 15
£ ]
] g
5 05 . . [ T T
Umkehrspiel <0,2 Umkehrspiel <0,10°
0 I [i} 1 |
-0,z 0,15 0,1 -0,05 a 0,05 a1 0,15 1] 0,08 0,06 <004 0,02 0,00 0,02 0,04 0,06 0,08
Auslenkung[’] Auslenkung[*]
TEL +49 8091/ 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 info@mm-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com

2-03.6



Montageplatte kurz / lang

MMP2408 « MMP3012 - MMP5008 « MMP7512

FUNKTION

Die Montageplatte kurz dient zur Montage des Motorpositioniertisches
kurz und zur Befestigung des induktiven Naherungsschalters
INS-S-8x8-K2m sowie des Sensorhalters kurz.

MASSBLATT MONTAGEPLATTE KURZ

E!. -

Engineering

o MMP2408 MMP3012
Mo E_:T Md DIN74 Krn D"
P& +©
- + -
! ™
o5z o A @A A
- O — g9
' -
-
— x|
O | [ N (S) Ko @ 8
Ll L3 “
L2 L4
s Montageplatte kurz MMP2408
L induktiver Naherungsschalter INS-S-8x8-K2m (2x)
el B B1 D Holm || 3| 0 | ||w|]w|]w]|™
nummer [a]
MMP2408 46 10 4 10 2 2,3 6,5 82,5 9 15 40 36 1,5 64
MMP3012 75 30 6 12 2 3,3 7,5 133 15 30 60 60 3 239
FUNKTION

Die Montageplatte lang dient zur Montage des Motorpositioniertisches
lang und zur Befestigung des Induktiven Naherungsschalters
INS-S-8x8-K2m sowie des Sensorhalters lang.

MASSBLATT MONTAGEPLATTE LANG

M M DIM74 K "D

o ¢ 6 I

MMP5008 MMP7512

Sl © © © <%=
1A Y L]
< 3 Montageplatte lang MMP8008
Ll Sensorhalter lang SH5008
L Induktiver Naherungsschalter INS-S-M8-ST (2x)
Bestell- B B1 D H | 1 | H2 | H3 L | 2| | w]|m
nummer [g]
MMP5008 46 10 4 10 2 2,3 6,5 120 108 96 72 36 94
MMP7512 75 30 6 12 2 3,3 7,5 180 165 150 120 60 324
TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 info@mm-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Vertikalhalter kurz M M Engineering

MVH2408 - MVH3012

FUNKTION

Der Vertikalhalter kurz dient zur vertikalen Montage des Motor-
positioniertisches kurz und zur Befestigung des induktiven
Naherungsschalters INS-S-8x8-K2m, sowie des Sensorhalters kurz.
Die Standflache des Vertikalhalters kann auf andere Teile des Bau-
kastensystems montiert werden.

2.

MVH2408 MVH3012

MASSBLATT

MD1"

H10

L1

Dq Vertikalhalter kurz MVH2408
Induktiver Nahgerungsschalter INS-S-8x8-K2m (2x)

L4

H&
[+
M4 s
& ¢
[ aa—— n)_
Hé&
H4
HS
H1
H

—

h

4
H7

:
i
i

LT *%.
B

B
B1 /TK
B2

ul -
Fantll il N6 | fl\
AN 7
B2
B1
Beispiel:
Motorpositioniertisch kurz MPT2408-AS-M-R
Vertikalhalter kurz MVH2408
Motorpositioniertisch lang MPT5008-B (2x)
Montageplatte lang MP5008 (2x)
Bestell- | 5 [ g1 [B2|B3| D |D1| H [H1|H2|H3 | Ha | H5 | He | H7 |He|Ho [H1o| L1 [ L2 |3 |a|s| ™
nummer [9]

MVH2408| 46 | 36 [255]| 10 |42| 4 | 95|86 |47 8 | 86 | 71 | 40 |26,75(51,5/ 15|15 23 | 30| 4 [23]6,5|112
MVH3012| 75 | 60 [42,4]| 30 |6,4| 6 |146(136|57 | 8 [131]|106| 60 | 35583 |18 3 |27 |36 | 7 [3,3]|7,5]|412

TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com

2-05.0



Vertikalhalter lang Engineering

MVH5008 « MVH7512

FUNKTION

Der Vertikalhalter lang dient zur vertikalen Montage des Motor-
positioniertisches lang und zur Befestigung des induktiven
Naherungsschalters INS-S-8x8-K2m, sowie des Sensorhalters lang.
Die Standflache des Vertikalhalters kann auf andere Teile des Bau-
kastensystems montiert werden.

MVH5008
MASSBLATT
Bl .
~ B a 2
o 1 E
= -6 ! ’ﬁ Ll
< T 0
" :
'¢) %: Vertikalhalter lang MVH5008
om0 14 Sensorhalter lang SH5008
LT | Induktiver Naherungsschalter INS-S-M8-ST (2x)
e Z| =
T x| T o =
* 2
%L :
) ||| ¢ .
<l i 5
T - F [ =
> .‘2{ -é'b '¢ =
| I | Hi |
Ql s 2
B
L3x45°
SRR
e f E :Q
@ i~ o 3 H—-
@ - E
V-}r \h":l’ /e
B2

Bl

Beispiel:

Motorpositioniertisch lang MPT5008-AK-B (3x)
Vertikalhalter lang MVH5008

Montageplatte MMP5008 (2x)

Bestell- | 5 | g1 | B2 |B3| D |D1| H |H1|H2|H3| Ha [ H5 |HE | H7 [He | Ho [H1o[H1 | L1 | L2 |3 | a5 ™
nummer [e]|

MVH2408| 46 | 36 |255| 10 [4,2| 4 | 129 |120(4,7| 8 | 123 |108| 72| 33 | 81 22,9 1,5|108( 23 | 30 | 4 |23 |6,5]|142
MVH3012| 75 | 60 |42,4| 30 |6,4| 6 | 192 |180( 5,7 | 8 |184,5/177|120| 42 |132| 30| 3 |165(27 |36 | 7 |3,3|7,5]|516

TEL +49 8091/ 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Sensorhalter MPT kurz / lang Engineering

SH2408 » SH3012 » SH5008 *« SH7512

FUNKTION

Der Sensorhalter kurz dient zur Befestigung des induktiven
Naherungsschalters INS-S-M8-St an der Montageplatte kurz
oder dem Vertikalhalter kurz.

MASSBLATT SENSORHALTER KURZ

‘/Rl}_-
p!
| | SH2408
x € D
8 z
L4
D 4,40
i i
o @ ) ]
wl® A . @ ——A e
¥
! ¥ / = el
[y
L Sensorhalter kurz SH2408
L Induktiver Naherungsschalter INS-S-M8-ST (2x)
Montageplatte kurz MMP2408
Bestell- B B1 B2 | B3 | D | H | H L L | 2| | w]|™m
nummer [¢]]
SH2408 25 20 15,9 13,5 4.1 22 12 90 50 40 21,7 74 29
SH3012 30 23,5 17,9 15 5,6 27 17 125 81 60 40,2 109 52
FUNKTION
i o
Der Sensorhalter lang dient zur Befestigung des Induktiven o = %
Naherungsschalters INS-S-M8-St an der Montageplatte lang :
oder dem Vertikalhalter lang. o —— e
i .
MASSBLATT SENSORHALTER LANG O/
|
(. [ .\ R4
T - T D SH5008
g | 5

L4

Sensorhalter lang SH5008
Induktiver Naherungsschalter INS-S-M8-ST (2x)
Montageplatte lang MMP5008

sl B B1 B2 D H H1 L L1 L2 L3 L4 m
nummer [g]
SH5008 25 20 12,5 8 22 12 120 88 72 36 96 46
SH7512 30 23,5 15 1 27 17 180 141 120 60 150 89
TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 info@mm-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Sensorhalter MDT I M Engineering

SH36008 « SH36012

BESCHREIBUNG SH36008

Der Sensorhalter SH36008 aus eloxiertem Aluminium dient zur
Befestigung des induktiven Naherungsschalters INS-S-M5-St
am Motordrehtisch MDT36008.

MASSBLATT

SH36008

Beispiel:

Motordrehtisch MDT36008-HP-Ixx-AK-B
Sensorhalter SH36008
Naherungsschalter INS-S-M5-St

BESCHREIBUNG SH36012

Der Sensorhalter SH36012 aus eloxiertem Aluminium dient zur
Befestigung des induktiven Naherungsschalters INS-S-M8-St am
Motordrehtisch MDT36012 und MDT36012-HP.

MASSBLATT

SH36012

Beispiel:

Motordrehtisch MDT36012-AK-M3
Sensorhalter SH36012
Naherungsschalter INS-S-M8-St

TEL +49 8091/ 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Spannfutter

SPF-IUX-65-30-M2 (Fa. TOS Svitavy)

BESCHREIBUNG

Das Spannfutter kann mittels Adapter (AD36012-HP-65) auf den
Motordrehtisch MDT36012-HP montiert werden.

AUSFUHRUNG

 Stahlspannfutter

* inklusive Spannstift und Wechselbacken

» weiteres Zubehor und CAD-Daten fiir Spannfutter auf Anfrage
oder auf unserer Webseite: www.mm-engineering.com

TECHNISCHE DATEN

» Durchmesser: 65mm

» Rundlaufgenauigkeit: 0,08mm

» Spannbereich: 3-92mm
(abhangig von den Spannbacken)

* Durchlassbohrung: 15mm

* Masse: 0,740kg
MASSBLATT

34

$35
B30 H7_

@15
iﬁ

TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4
FAX +49 8091/ 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

I M Engineering

Beispiel:

Motordrehtisch MDT36012-HP-Ixx-AK-B
Adapter AD36012-HP-65

Spannfutter SPF-IUX-65/3-30-M2

AD36012-HP-65
“MDT34012-HP

info@mm-engineering.com
www.mm -engineering.com
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Spannfutter M M Engineering

SPF-ZF80-Reinox-Prazisionsspannfutter (Fa. Maprox)

BESCHREIBUNG

Das hochgenaue und kompakte Spannfutter kann direkt auf den
Drehtisch MDT36012-HP montiert werden. Das Spannfutter zeichnet
sich durch seine geringe Bauhohe, seinen grof’e Durchgangsbohrung
sowie den exakten Rund- und Planlauf aus.

AUSFUHRUNG

» Prazisions-Stahlspannfutter
» Zubehor und CAD-Daten fir Spannfutter auf Anfrage
oder auf unserer Webseite: www.mm-engineering.com

TECHNISCHE DATEN

» Durchmesser: 83mm
» Rundlaufgenauigkeit: 0,02mm
» Planlaufgenauigkeit: 0,01mm
» Spannbereich: 1-96mm
(abhangig von den Spannbacken)
* Durchlassbohrung: 20mm
* Masse: 1,40kg
Beispiel:
Motordrehtisch MDT36012-HP-Ixx-AK-B
Spannfutter SPF-ZF80-Reinox
MASSBLATT
{'DIN?4~Km4
5 "
¢ &
@ =
a
3.5,
-
A
TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 info@mm-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Adapter fur Spannfutter M M Engineering

AD36012-HP-65-Adapter fur SPF-IUX-65/3

BESCHREIBUNG

Der Adapter dient zur Montage des Spannfutters
SPF-1UX-65/3-30-M2 auf dem Motordrehtisch MDT36012-HP.

» Adapter: AD36012-HP-65

AUSFUHRUNG
« Edelstahl
* Masse: 569
* Motordrehtisch: MDT36012-HP-Ixx-AK-B
» Adapter: AD36012-HP-65
» Spannfutter: 1UX-65/3-30-M2
MASSBLATT

@30
@39

TEL +49 8091 / 562 98 - 67 ANZINGER STRASSE 4 inffo@mme-engineering.com
FAX +49 8091 / 562 98 - 66 D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING www.mm -engineering.com
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Naherungsschalter

INS-S-M5-St (Fa. Wenglor: ILOOS8BE35VB1)

TECHNISCHE DATEN

Schaltapstand 0.8 mm
Komelduraktor V2ACuZnial 0.5810,45/0.38
Einoauan olndig
Einbau ABICT in mm s
Schalthysterese <15%
ersorgungsspannung 10.30VDC
Stromaufnahme (Ub = 24 V) <10mA
Schalfraquenz Sz
Temperaturdrft “10%
Temperaturbereich -25.80°C
Spannungsabfall Schaltausgang <1V
Schaltstrom Schaltausgang 100 mA
Kurzschiussfest a
Schutzdasse ]

Material Gehause Edaistahi
Voltverguss ]

Schutzarnt IP&T
Anschiussan NS =05 &-polig
PNP-SchiieBer s

INS-S-M8-ST (Fa. Wenglor: 108H005)

TECHNISCHE DATEN

Schaltacstand 2mm
Korrekturtaitor V2ACUZniAl 0.81/0,3910.42
Eintauart Dundig
Einbau ABBICID in mm omIs0
Eintau B1in mm 0.1
E—— “10%
ewnscheaten |
Versorgungsspannung t0.30vDC
‘Stromautnahme (U = 24 ) <omA
Schalfraquenz 1070 H
Temperaturdrift <10%
Temperaturoersich -40_80"C
Spannungsabtall Schaltausgang 1Y
Schaltstrom Schaltausgang 150 ma
istiron Salminiagend <1004
Kurzschlussfest a
Verpolungs- und Uberastsicher I
Schutzkiasse m
MechanischeDaten |
Matanal Gehause Culn, vemicksit
Schutzart e

Anschiussan

MTTFd ([EN IS0 13849-1)

Fehlaranzeige a

PNP-Schliefer a

TEL +49 8091 / 562 98 - 67
FAX +49 8091/ 562 98 - 66

Engineering

M5x0,5

35

29.2
25

5.4

1 = Schaltzustandanzeige

A: Schaltausgang Schlief3er
nc: nicht belegt

M5x0.5

M8 x 1

59

423

A: Schaltausgang Schlief3er

1 = Schaltzustandanzeige

ANZINGER STRASSE 4
D-85614 KIRCHSEEON / EGLHARTING

info@mm-engineering.com
www.mm -engineering.com
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Naherungsschalter

INS-S-8x8-K2m (Fa. Wenglor: 11BH002)

TECHNISCHE DATEN

Engineering

Schattaostand 2mm

Karmekturtartor V2ZAICUZNIAl 1.1800.700.67

Einpauart pindig

Eingau ABICID in mm (L1 BN +
Einbau B1 in mm 0.2 8 BK
Schatthysteraze <10% A
T 8 3 BY -
VErSOrgungEspannung 10._30vDC L

‘Stromautnahme (U = 24 ) <10ma

Schaftfrequenz 920 Hz

emoarsacnt <% 1 e

Temparaturoersich -25_80°'C .

. —_— o ‘ T A: Schaltausgang Schliefler
Schaftstiom Schaltausgang 150 ma 5 S ! E BN: braun

Reststrom Schaltausgang <100k ‘ BK: schwarz

Kurzschiusstest -] BU b|au

Verpolungs- und Uoeriastsicher I ' ’

Schutzdasse n ‘

Materizl Gehauss Kunststoft
Schutzart PeT
Anschiussar Kanel
Kabsflange 2m
MTTFd (EN IS0 13848-1) 370654 a

Fehieranzeige

PNP-Offner

R

Kabel fur INS

1 = Schaltzustandanzeige

g

M5-3-W-2m (Fa. Wenglor: S13W-2m) Winkelstecker mit Kabel fiir INS-S-M5-St

TECHNISCHE DATEN

Katellange Zm
Kabeldurchmesser 3Imm

BN
Ademaguerschitt 0.14 mm* L 2
— Wl : E.S
Anzugsdrehmoment 0.3Nm #
Austunrung gewinkelt '
Schutzan IPaT
Temparatursereich 25 . 80°C .
Material Kabalmantel PUR BN: braun
Material Adernisolienung PV BK: schwarz
Matenal Ubarwurfmuttar CuZn, varmickeit BU: blau

M8-3-W-2m (Fa. Wenglor: S52-2m) Winkelstecker mit Kabel fur INS-S-M8-St

TECHNISCHE DATEN

Kaneliange 2m
" Po— A 3 ]
Agemnguerschnitt 0,25 mm*
Kontatart Buchss 4 —
Anzugsdrehmomant 0.4 Nm
Ausfuhrung gawinkelt 3
Schutzart IPET
Temperaturereich 5.80°C
Material Kaseimantel PVC BN: braun
e Ve BK: schwarz
Material Unerwurfmutier CuZn, vernickeil BU: blau
Anzeige LED

TEL +49 8091 / 562 98 - 67
FAX +49 8091/ 562 98 - 66

ANZINGER STRASSE 4
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Schrittmotor ohne Steuerung

NSM-17 (Schrittmotor: Nanotec ST4118L1804)

2-11.0
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Schrittmotor mit Steuerung

mm Engineering

GSM-17 (Schrittmotor: Gunda SM17H1.30C; Steuerung: Gunda PAC14G.3.2SEADO00)

BESCHREIBUNG

- Referenzfahrt ohne Naherungsschalter moglich
- einfache und ubersichtliche Programmiersoftware
(erhaltlich unter: www.gunda-gmbh.de)

ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN

-Steuerspannung:
-Motorspannung:
-max.Phasenstrom:
-Schnittstellen:
-Motorleistung:
-Rotortragheitsmoment:
-Masse:
-Wellendurchmesser:
-Temperaturbereich:
-Stromabsenkung:
-Eingange:

-Ausgange:
-Dynamische Umschaltung
der Schrittauslésung:

+24V bis +36V DC

+24V bis +36V DC
einstellbar bis 3 A

Digital I/0-BAC, Takt/Richtung-BAC
bis 0,45Nm Haltemoment
0,068kgcm?2

0,6kg

5mm

0 bis +50°C

einstellbar

6 (+24V bis 36V DC)

2 (+24V)

1/8,1/4, 112,111

ZUBEHOR FUR STEUERUNG

Schnittstellenumsetzer TTL auf USB

VKAKOTTLUSB001

Umsetzer USB auf 9-pol. SUB-D Stecker

Lange ca. 500mm

Adapter fiir Schnittstellenumsetzer TTL

VADAPT15TTL0901

auf ELKE 17/23, Minikompakt 17/23

15-pol. SUB-D Buchse auf
15-pol. SUB-D Stecker und
9-pol. SUB-D Buchse
Lange ca. 1770mm

Colibri Anschlusskabel
VANKA15BHD0500
15-pol. SUB-D HD Buchse
Lange 5m

Schleppketten - tauglich

PC Software
VSOFTKONFIG001
zur Konfiguration

1 CD fur PC Installation

TEL +49 8091 / 562 98 - 67
FAX +49 8091/ 562 98 - 66
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